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2.1.3

 型号：   RVEH8

远程电控先导手柄

·标准化安装接口搭配轻量
  化设计，安装定位精准，
  适配多种设备安装场景；
·电气部件采用高等级防护
  设计，具备出色的防尘、
  防水、抗电磁干扰能力，
  可适应恶劣工况下的稳定
  运行需求。

优 势：

01/08NO.  HL-CN-HL-RVEH 02/2026

RVEH8
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恒立液压 先导控制装置/08
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RVEH 型 远程电控先导手柄 恒立液压 /08

2. 应 用

特 点

挖掘机

1. 功能：
· 采用 4 个线性霍尔模式集成在一块 PCB 板，PCB 板完全自主设计并生产；
· 可集成实现 CAN/PWM 输出。
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恒立液压 先导控制装置/08

剖面图
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1. 顶杆

2. 固定座

3. 复位弹簧

4. 外壳

5. 磁体

6. 线性霍尔

·  RVEH8

 订货型号

RVEH

型号

RVEH8 系列               =8

单按钮操纵杆 =N1
双按钮操纵杆 =N2
三按钮操纵杆 =N3
四按钮操纵杆 =N4

翘板开关 + 单按钮操纵杆 =A1
翘板开关 + 双按钮操纵杆 =A2
翘板开关 + 三按钮操纵杆 =A3

指拨轮 + 单按钮操纵杆 =B1
指拨轮 + 双按钮操纵杆 =B2
指拨轮 + 三按钮操纵杆                      =B3
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RVEH 型 远程电控先导手柄 恒立液压 /08

原理图

· RVEH8

电 器 接 线 图

电 器 接 线 图
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PWM/CAN

PWM/CAN

电源（+10~32VDC）

接地（GND）

Direction 2-4 PWM

Direction 1-3 PWM

-CAN-H-

-CAN-L-

红
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电源（+10~32VDC）

接地（GND）

-CAN-H-

-CAN-L-

电源规格

电源电压 10 ～ 32VDC

消耗电流 100mA 以下

冲击电流 10A 以下

信号输出

通信协议 CAN (SAE J1939) 

源地址 249

通信速率 250kbps

采样周期 10ms

输出精度

温度范围 中位 +END -END

-10~15℃ ±2% ±1%
-2%

+2%
-1%

-40~75℃ ±3% +1%
-4%

+4%
-1%

滞   环 1.6% 以下

机械中位 0.5 以下

使用温度范围 -40 ～ 75℃

技术参数
· RVEH8
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恒立液压 先导控制装置/08

· CAN 总线曲线
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手柄输出信号
· PWM 输出曲线
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RVEH 型 远程电控先导手柄 恒立液压 /08

手柄输出信号
· 操作扭矩曲线（可根据客户需求调整）
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恒立液压 先导控制装置/08

外形尺寸
· RVEH8

2-4方向
18°

1-3方向
23°

19°±2°
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伸出250±20

插头形式：
DT04-6P-CE02
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45°45°

Ø113

3-Ø7通孔

*用户使用M6螺栓固定手柄时最大扭矩不超过11.7N·m

线束长度400±10mm
插头形式：DT04-12P

RVEH8
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